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ベストセラートータルステーショングッビーＧＴＳ－３を完全リファイン６

ＧＴＳ－Ｂの｢小型･軽鬘.簡単操作』という設計思想をベースに、

基本性能と応用測定機能を充実させた新たな標準仕様、

それがグッピーＧＴＳ－３１で説

性能はもちろん､操作性も格段にアップし､あらゆる測鬘業務に対応しま式

トータルステーションの代名詞､それはいつでもグッピーで式

●抜群の測距精度±(３mm＋２ｐｐｍ)、.ｓ､ｅ，

●クラス最高の測角精度(DIN18723に準拠）

酉ＧＴＳ-31シリーズ特長……………………………１

■キーボード＆ディスプレイ……………………………３

GTS-320F7B20FII
S’

卜ＧＴＳ－３０５Ｈ
２

ＧＴＳ－３１ｎＫ/３１０ＦＨ

汀

●糟密測距モードを搭載

0.2mm単位のデータを2.5秒間隔で測距(通常モード時)。

●富遠測距モードを控載

、

出充実の基本性能……………………………………………５

１■基本測定機能………………………………………………６

酒■応用測定機能………………………………………………７

函観測条件の設定く条件設定モード>……………９

１U■トータルシステム………………･…………………………１０

１■プリズムシステム…………………………………………１５

１■電源供給システム……………………･……………………１６

１Ⅱ■アクセサリー………………………･………………………１７

ｍＧＴＳ－ＢＩシリーズ性能………………………………1８

１ｍｍ単位のデータを0.5秒間隔で測距(コースモード時)。

●クラス最高の電源使用時間

測距モード時連続Ｂ時間を実現(内部電源ＢＴ－２４Ｑ使用時)。

特長

スムーズで確実な視準

すべての微動ネジと微動固定ネジは、ワンハンドて確実な視準が

て゛きるよう１両]軸式を採用しています｡また､GTS-30511の微動ネジは

駆動を２スピード(粗／精）化しており迅速かつスムーズな視準を

実現しています。

さらに全機種の下部微動ネジにはスライド式カバーを採用。必要な

時だけカバーをずらし操作する方式により､誤って水平分度盤を動

かす事故を防止します。

鑿
－－

、

胸

;墨曇
3機種５タイプをラインナップ
トプコンエレクトロニックトータルステーショングッピーＧＴＳ－３１１

シリーズには

゛cT…Ⅲ(鯆鰯MllHjiii'w'…）

･GT……Ⅱ(撰繍Mlil雛'w'…3）
･GT……Ⅱ(嚇蕊齪縮測禽糯度5）

があり、性能によりお選びいただけます。．

さらに基盤部着脱式(ＧＴＳ-30511.31011.32011)とセンターリング

装置式(GTS-310FI1.320FII)があり､作業に合わせて選べるラ

インナップを揃えています。

(最大測距範開は気象条件良好・９素子プリズム使用時）

安心の鉛直角補正装置

鉛直角を自動的に補正する高

精度チルトセンサーを内蔵。測

角中に本機が傾いたり不十分な

整準状態で測角を行なっても、

本機の傾きを検知し常に正しい

鉛直角を測定することができます。

(作動範閉±３'）

－－－－

痙邑
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ハンドグリップ型内部電源

ハンドｸﾞﾘｯﾌﾟを兼ねた内部電源

は、１回の充電で測距時連続６

時間使用ができます｡また充電は、

付属の急速允電器により約1.5

時間で可能て､す。

インターフェイス＆電源コネクター
データコレクタＦＣ－５や各種パソコンにIEl2接接続てきる「シリアル

信号インターフェイス(RS-232C)」

と外部嘔源接続用の電源コネクタ

を装備｡|古1定した珪盤部に配慨し

てあり、観測''１にケーブル類に煩

わされることがありません。

オートカットオフ機能

測距モードて､ｲﾛJも操作せず放置した場合、１０分後自動的にiHll角

モードに切り換わり、さらに20分後電源が切れる省竜機能を内蔵し

ています。測角モードで何もせず放置した場合は30分後に｢1m〃的

に電源が切れます。

測距／測角一体化

１Ip1の視準て゛i11llllli／測角がlnj時に行なえるよう測距光軸と祝準軸

はlTi1軸構造になっています。望遠鏡は360度方向にlIJ1転、正反観

測.天頂観測などのセオドライト機能も100％発揮します。

「

■
水平角０点設定機構

鉛IIT角のOA1X設定と同様に、水平角も簡単に０点を設定するこ'二が

で､きます(条件設定モード１て､設定)。０点を設定すれば電源を

OFFにしてもＯ位置を記憶しており電源を再度ＯＮし０点を検出す

れば棚iHllを継続することができます。少しの間、器械のそばから離

れる時などに非常に便利な機能です。

「

測角モード測距モード

＋ 10分後

Ｖ

；
30分後

職鱸
…
ｌ
蝋

↓ 20分後 Ｖ
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キーボード＆ディスプレイ

！ キーボードを｢メイン｣と｢サブ｣に分割

GTS-311のキーボードは使用頻度の高い６キーをテゲィスフ゜ﾚｲ部

ｲ丁横にメインキーボードとして配置､使用頻度の比較的低いキーは

本機右側面部にサブキーポードとして配置してあります。

測距･測角の基本的な機能はメインキーボードに集中していますの

で､述常測量Ⅱ寺はメインキーボードだけて､作業が可能て､す｡また、

応用測定機能や各種設定・切換を行う場合はサブキーポードを

使用します。

上型て゛クリック感の高いキーの採川により操作が確実に行えます。

Ⅱ司剖部凸型…須円

魔ｊ

､）間

巍態囹

；

丙

メインキーボード

従来機のGTS-3の操作性を踏襲し､６キーのうち左側３キーに測

角系を､右側３キーに測距系の機能を配置｡また､測角と測距のモ

ード変更は「段の【ﾌﾟﾘ'逆＠,Ｄ･q1I'llI1l14lDキーにより行なえます。

キーの表記にはわかりやすい[１本語(漢字･カナ文字）を採用、正

反両側に配満しています。

サフキーボー

応用測定機能(倍角測定/視準オフセＹ

測定)の他､電源ＯＮ/ＯＦＦ､照明ＯＮ/０

ド

応)Ｈ測定機能(倍角測定/視準オフセット測定/対辺測定/ＲＥＭ

測定)の他､電源ＯＮ/OFF､照明ＯＮ/OFF､ＳＡ(セットオーテDイオ)、

ＲＥＣ(データ出力）など11の機能が設定されています。

RECキーには左右に突起を付け視準動作をしながらでもキーを押

しやすいように配慮、電源キーは本機表面より若「凹んて､おり誤操

作を防]こしています。

可

大型ディスプレイ

「
。

庁
込

全セグメント表示(精密測距モード時）
人咽２段ディスプレイには観測データ､各種1N'１定情報(測定手lIlfj・

｢没定価惇)及びエラーメッセージが表示されます。

観測データの最大表示範UlIは"999,999.9999ｍ"と公共ﾊﾟﾐ標値を

フル桁て､表示てき、基準点i1llI趾･数値地蒋測１１k及び各極施｣抑

fltなどで威ﾉﾉを発揮します。

また､I[反i1Ilj側のデ>イスフ゜レイと胡逮鏡内の１－字線には照明装置を

1ﾉﾘﾉ'戦。薄綱lfても安心して観測することがて゛きます。

-0ｐ 照明オン

３
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メインキーボード機能

通常機能鰄曰Ｉ lKm簿§
キー表示 内 容

水平角ホールト 角｣度測定モード時に1度押すと水平角がホールドされます。

再度押すと､ホールドされた角度からの測定になります。
【ホールド】

蕊
水平角０セット 角度測定モ －ド時に１度押すと水平角が0.00,00.表示になります「

【０セット］
再度押すと0.00,00.からの測定になります。

「 データ入力モード､条件設定モード時 角度測定

角度パーセント表示

エンターキー

距離測定､座標測定モードから角度測定モードへの切換（

鉛直角の表示の角度表示とパーセント表示との切換。

ＥＮＴ

Ｇ罰層郵、キー表示１内 容

点滅桁左移動 データ入力モードおよび条件設定モードにおいて設定したＩ 勇
■

距離Ｎ回測定 ●１度押しでN回測定モードになり､測定を行ないます｡測定

回数が１回の場合は表示データがホールドされ､２回以上の

場合はＮ回測定後に平均値がホールドされます。

●連続して2度押すと､ﾄﾗｯｷﾝｸﾞ/ｺｰｽﾓｰﾄﾞになります。

滅桁を左に移動させます

[測距ﾓｰﾛ
点滅桁右移動 データ入力モードおよび条件設定ﾓｰﾄﾞにおいて設定したい点

滅桁を右に移動させます命
＞

座標測定

Ｘ、Ｙ座標/Ｈ

座標表示切換

●１度押すと座標測定モードになり測定を行ないます。

●座標測定ﾓｰﾄﾞ時に押すごとにX､Y座標/Ｈ座標の表示切換

えを行います。

点滅数値増加

符号(＋)設定

データ入力モード時に､ステークアウトの基準距離入力を選択します

設定値の符号を(＋)に設定します。

点滅桁の数値を増加させます。

［ﾋﾆｰｺＬ十

点滅数値減少

符号(－)設定

データ入力モード時に､器械点座標値入力を選択します。

設定値の符号を(－)に設定します。

点滅桁の数値を減少させます姉

距離連続測定

水平距離・比高差

／斜距離切換

●角度測定モードから1度押すと距離の連続測定モードになり

[測距ユ▼－ 測定を行ないます。

●押すごとに水平距離/比高/斜距離が切り換わります。

OFFSETREM

……

,．（R重）
TlLT

驚一RWF1i耐
サブ゛キーボード機能「 DAmOIIN

ｒｋ百Ｗ】’ 通常機能
キー表示

｛
＄ 懇同

ｲ魁KF7E56ill
倍角測定 倍角測定モードになります。

【F/ESC】キーを押すと前モードに戻ります．
EREP］

鱗ｉ蕊！
対辺測定 対辺測定モードになります。

対辺測定ﾓｰﾄﾞは2モードあり､選択します。

[F/ESC】キーを押すと前モードに戻ります。

EMLM､」
PＯＷＥＲ

②
１度押しで測定が開始され､そのデータをホールドします

再度押すと､データが出力されます。

レコート

(EEg
鰯

データ出力）

水平角右／左回

り切換
水平角の右回り増加を左回り増加にします。

押すごとに交互に切換わります。

iHlj距モードで距離単位をメートルとﾌｨｰﾄに切り換えまう

【R/L･m/ＩＣファンクション時 メートノレ／ブイ

一卜切換
|キー上段表示 内 容

規準オフセット測定 視準オフセット測定モードになります。

プリズムを直接設置できない樹木等の中心位置の座標を求めます

セットオーディ 1度押しで､ｾｯﾄオーディオモードになります。

気象補正値、プリズム定数、光量レベルを表示します
ＯＦＦＳＥＴ

オモート

【ＳＡ/ＴＰ】
さらにもう１度押すと気象補正値、プリズム定数の入カモート

になります⑰遠隔測高 遠隔測高モードになります‘
ＲＥＭ

プリズムを直接設置できない楢造物等の鉛直而離を求めます

ファンクションキー キーの機能が上段表示の機能になります。

各種モードから抜け出すときに押します「
[F/ESC］

エスケープキーチルト表示 鉛直角の自動補正を設定しているとき、自動補正値を表示させ

ます。
TｌＬＴ

、 照明キー 十字線と表示器が照明され．再度押すと消燈します噂

データ入力 ｽﾃｰｸｱｳﾄ測定の基準距離入力または､器械点座標値入力.

機械高･プリズム高の入力を行ないます。
ＰＯＷＥＲ

(.~5-）
ｎＡＴＡｌＮ

電源スイッチ 電源をＯＮ／ＯＦＦします『

４

…
:.汀ＩＪＩ眉ヲ⑨

押すと蔵毛・「.ざ戻り三寸。

…
汚辺iNl定毛｡Fになり＝す、

対辺iHU定豆･ＦＭ２毛-5あIj・麺祝します

曰司ﾖﾖ珀乎を押すと市子.．ドに戻１J歩す＿

(RFC）
１度押しで測定がI！11蛤され､そのデ・・タモホルドします

内度弾可゛と､データが国力吉机戻り

ｄ可■ﾛﾛ泊

;11｣随モーＩＦで距離単位を〆･'､ルとﾌﾞイﾄ【二切Uj換え獣7

■可而面
気象繕正価．プI,ズム定数、光且レベルを護示します

さらにしう:度押Ｔと気象措正他一ノリズム定散の入力で｡I

■訶氣訂 午･の機能が！.段表示の援寵ﾛ..なりj表す

各；四七一一ＩＦから抜0ﾅ出すときH=押し6Ｆす

⑬ ・・字纈と表示器が黛明され．再度樗茸と淵燈し股す

ＰＯＷＥＲ

霞石覇；

ｷｰ上段覆示 内謡

ステｸｱﾛﾝﾄ測定の蕪準【皀醗入力言片1J･竃械点厘I寮伍入力

機械為･プ;ﾉｽﾞﾑ葛の入力を汚ない三寸



充実の基本性能
一戸Ⅸ

測距精度

クラス最高の測距精度を実現(全機種とも)。

±（３ｍｍ＋２ｐｐｍ)ｍｓｅ

測角精度

測角精度においてもクラス最高を実現(水平角／鉛直角とも)。

|機種llGTS-3o5111GTS-31oll/31oFIIlGTS-32oll/320FII
アマ

」測角精度 ３〃 ５〃２〃

(DINl8723に準拠）

余裕の電源使用時間く測距モード時連続Ｂ時間〉

内部電源ＢＴ－２４Ｑを使用し､測距モード時においてクラス鎧高の連

続６時間使用を実現｡余備の電源を心配することなく､１日の作業を

楽々こなすことがて゛きます(測角モード時は連続24時間使用可能)。

また､標準付属砧の急速充電器BC-20Aにより、充電はわずか１５

時間て、行えます。

精密測距モード・高速測距モードを搭載

通常モード時：0.2mm単位のデータを2.5秒間隔て測距。測距デ

ータはデータコレクタ等の外部機器へ出力可能。

コースモード時：１ｍｍ単位のデータを0.5秒間隔（クラス鹸速）で

測距｡データは通常モードと同内容です。

測定間隔測距モード表示単位

通舘モード’0.2mm／１ｍｍ(精密１N'１距） ２．５)I:Y｣〉
｢

#凸.能 コースモード’10ｍｍ／1ｍｍ切換(高速測距）’０．５科

(表示ＲＩＬ位は､条件設定モードて切り換えます

i零Illi'蕊噂_鑓
･封｡錘.

同

22ｍＰＰＭ
ＢＤＰ

－Ｏ－
ＰＩ則

」

ＨＲ

/日鰕Ｖ

ＩＢ曲糾β"箭

／躯調、

/2泊ＤＷ，識

「

－

０．５秒

間隔

HＲ

測定値表示前回測定時

旧ＣＴＳ－３用の内部電源(ＢＴ－１５Ｑ)も使用可能

|ｌ１ＧＴＳ－３シリーズ用の内部電源ＢＴ－１５Ｑをそのまま装着・使用

可能て､す。（その場合､測距モード時の連続使用時間は４時間と

なりますｂご注意ください｡)但し､ＧＴＳ－３１１用内部電源ＢＴ－２４Ｑは

ｌｐＧＴＳ－３シリーズには使用できません。
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｡'二

曲粥轌弱
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】

ａ

機種 ＧＴＳ－３０５１１ GTS-3loII/31OＦＩＩ GTS32oll/320ＦＩＩ

測角精度 ２

illll距毛・・服 蔭示11K他測定EII隅

j血蛎毛-－１ 0.2mm．''】ｍm(精帝測gri）２．５判

コースニビーーＩＦ １０ｍｍ／1ｍｍ切換(高速剛Efi）’0.ii秒



基本測定機能

距離測定

距離測定モードては距離(水平距離、斜距離、比｢闇j華)し水平角

を'百1時に表）J〈します｡角度測定モード時において

●[illllllli4'】キーをｷ１１'すと｢連続測定モード｣に

●０１ⅡIIlliモード]キーをｷ１１'すと｢Ｎ''１１測定モード｣(出荷時には１１１１１に

股定､条件設定モードで変史ﾛI)に

●０１１１''111iモードDを２１m1連続してｷﾘ]すと｢コースモード(cm単位)｣に

なります。また各モードにおいて011'Ifli△|】キーをlllfi次押すことにより、

水､12Ｍi雛→斜距離→比高差→水平距離に切り換わります。

角度測定

角度測定モードては水､'2角と鉛IIf[角を１，１]時に衣示します。

水平角は

●【０ｾｯﾄ〕キー（２度押し)による｢0.0000伽｣の設定

●0R/L･m/ft】キーによる/Ｍ２角のｲilnlり左IIJIりの切り換え

●[ホールド]キーによる任意水平角の設定

●､可司函キーによる倍角測定

が行なえます。また､角度表示時にｑ角度％､キーを押すと鉛lll'二角を

勾配(％)表示します。

iiiiiil1iiliiilllilliiiiliilil1i11蕊1鍵iｌ
水平角/鉛直角(勾配） 連続測定モード(精密測距モード時）

「

倍角測定モード Ｎ回測定モード(精密測距モード時）

座標測定

座標測定モードて゛は座標値を３次元て゛表示します｡角度11111定モー

ド時に…キーを}'１]すとXII（標とYllK標を､lIj度②キーを押すと

Ｈ座標を表示します｡器械高･う゜リズム高を人力すれば、求点(測

定点)の座標を直接求めることができます。

また､データ入力モードで器械点庫標を設定（３次元）すれば座

標原点からの座標値を自動的に表示、電源OFF後も岐後に設定

した器械点座標値を記憶しています。座標値の雄大表示範lJNは

“999,999.9999ｍ"と公共座標値をフル桁て､表示､基準点測量．

数値地籍測量や各種施［測二段に威力を発揮します。

ステークアウト

ステークアウトモードでは設定しﾌﾟこ基準Ni雛(水､}た距離.斜Ni雛．

比間差のどれか１つ)とi11ll筵Ili雛との差(測定距離一基準fIi雛)を

衣'旅します。基準ｌｌｌｉ難の人力はデータ人力モードにより行ない､デ

イスフ゜レイに"ＳＯ"が衣示されているのを確認して行ないます。

杭打ち作業を行なう場合は､あらかじめ計算したＳＴ計算の結果を

もとに、角度in''定モードて゛後祝AIXから測設j,',(まて、の水､１２角を谷わ

せて祝準〃lf1Iを決定します。次にコースモードて測設点の位満を

概略決め、辿粥モードて､位[ifを確定します。

jJii蕊iiiliii1lill鍵iilliiilll蕊r￣

X座標/Ｙ座標 基準距離を入力

;iii難i潔蕊,i……………－……

慰～麟鷲鱗：
,!.；ﾋﾞ｣藷驍"・風．.,､醇

口鰄一）.w忠鰄Ｉ鰯f_鱗
H座標/水平角 基準距離との差を表示

）

）

＝Ｙ

座標原点

５



応用測定機能
.．Ｗi』゛.“篇…Ⅳ"聯－．Ｗi吉….……'‐“.札戦
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対辺測定(ＭＬＭ）．

GTS-311は、Ｉ蘭接祝準できないような２点にう゜リズムを設置し、そ

の２点間の水平距離・斜距離・比高差を器械を移動させずに連

続して測定することがて､きます。

対辺測定には次の２通りのモードがあります。

対辺１：ＡＢ,ＡＣ,ＡＤ,……のように第１点月（Ａ)を基準として

対辺測定を行なうモード。

対辺２：ＡＢ,ＢＣ,ＣＤ,……のように雌終点を基準として対辺測

定を行なうモード。

Ⅳ」

Ｌ
Ｐ
卍

１

０

対辺１

測定したい２点にプリズムを設置し､対辺１モードを選択します。

A点を硯準し距離測定を行ない､Ａ点まて゛の水平距離を確定します６

次にＢ点を視準ＵｉＴ１様の操作を行ない、Ｂ点までの水平距離を確

定することによりＡＢ２点間の水1z距離が表示されます。この時

侭mWIE2Dキーを押せば､斜距離･比高差が表示されます。

さらにＣ点を祝準し､同様の操作を行ないＣ点まての水平距離を確

定すれば､ＡＣ２点間の水平距離が表示されます｡斜距離．比高

差を表示させる時は､先と'百I様にGmmlU1mキーを押します。

Ｄ点以降も同様の操作を行ない､測定します。

（』
【１

対辺２

測定したい２点にプリズムを没iiiそし､対辺２モードを選択します。

Ａ点を祝準し距離測定を行ない､Ａ点まて､の水平距離を確定しま弍

次にＢ点を祝準し'7丁]様の操作を行ない、Ｂ点までの水平距離を確

定することによりＡＢ２点間の水平距離が衣示されます。この時

dNmlmNznキーを押せば､斜距離･比高差が表示されます。

さらにＣ点を槐準し、同様の操作て℃点まて､の水平距離を確定す

れば､ＢＣ２点間の水平距離が表示されます｡斜Illi雛・比商差を

表示させる時は､先と|可様にIiiUUm”キーを押します。

、点以降もlTTI様の操作を行ない､測定します。

斜距離

一水平距離

比高差

■
■

傘

轤鰄 ！

U

Jl

霞'1蕊賓｝

７
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リアルタイムＲＥＭ測定(遠隔測高）
GTS-31Iは､高圧送電線・橋梁など地上から離れていてプリズム

の設置がて胃ない場所の鉛直距離(高さ)を測定することがて､きま

す。

測定したい目標物の真下にう゜リズムを設置し、本体を遠隔測高モ

ードにします。この時､フ･リズム高を入力する場合はメインキーにより

数値を入力しておきます。

次にフ･リズムを祝準し距離測定を行ない、プリズムの位置を確定し

ます｡(プリズム高を入力しない場合は､この後Ｇ点を税率･確定しま

す｡）これでｕ標点を視準すれば鉛直距離が表示され､望遠鏡の

移動に合わせてリアルタイムに計算･表示することがて､きます。

（Ｌ

視準オフセット測定

GTS-311は、う゜リズムを直接設置できない樹木・電柱の中心や

壁のセンターを観測する場合、祝準を偏心(オフセット)させて測定

することができます。

プリズムをオフセット点(器械点を円の中心とした求点Ａを通る''１弧

上)に設置します､視準オフセット測定モードを選択し､う゜リズムまで

の距離測定を行ないプリズム位置を確定します。次に求点Ａを祝

準すれば､qiHlIlIli4l】キーを押すごとに｢水平距離」→「斜距離｣→

｢比高差｣が表示されます。また、②キーを押すごとに｢Ｘ座標」

→｢Ｙ座標｣→｢Ｈ座標｣が表示されます｡器械高･プリズム高を入

ﾉ]すれば､求点(測定点)の座標を直接求めることができます。「

Ｉ

￣求点A

オフセット点｛－３
１
Ⅱ

－－～～～

Ⅱ
￣=色

」二Ｃ」１ニンⅡ

.､DiJliiiill1lhi1ii5.R､.U､．

‐鶴

艶

８



観測条件の設定く条件設定モード〉 Ｖｅｒ1.21以上

詞始 条件設定するモードを選択 確定 設定項目の指定｜設定内容の変更「完了

篭ハ:nW窒關却鼬￣i鯛エ
リＩ

鍵臺蕊~｣;慮朧憾雑と

１～３

，｜，
j小

Ｎｏ．１

ＥＮＴ

ｄ冒雁麺、

『
’
一
Ｍ
針

Ｉ
今
Ｉ

圧
印

5EＬＨ１ を
。

定
了

ユ
ェ
｛
元 ）今（

（”

Ｕ
ＰＯＷＥＲ

(￣⑦~う

)(
回圃、羽Hキ

により“０"又は“

を選択。 了） ＯＦＦ

条件設定モード｜桁Ｎｏ． 設定項目 設定内容 設定値＝０１詩定値＝１

角度単位DES/ＧＯＮｌ角度単位をＤＥＳ度分秒かＳＯＮにするかを選択します。Ｉ ※ＤＥＣ ＳＯＮ

角度単位ＭＩＬ目 角度単位をＭｌＬかＤＥＳ/ＳＯＮにするかを選択します。 ※ＤＥＣ/ＢＯＮ ＭｌＬ

鉛直角表示層 鉛直角表示の天頂ゼロ／水平ゼロを選択します。 ※天頂ゼロ 水平ゼロ 【
４

モード１ ４ 水平角ゼロ検出 水平角のゼロ位置設定を行なうか選択します。 ※行なわない 行なう

(設定後は、本機を１回転させてゼロ位置を検出します)。

(角度） 5 水平角記憶 水平角のゼロ位置を電源ＯＦＦ後も記憶させておくかを選択します。 ※記憶しない 記憶する

角度最小表示ａ 最小表示の単位を選択します。 ＢＴＳ－Ｂｏ５Ｉ ※5,, 服

(ＳＦＩ厚ＣＴ１〕
ＳＴＳ－３１０Ｌ３１０ＦＩ ※１０， ５〃

ＧＴＳ－Ｂ２ＤＬＢ２０ＦＩ ※２０〃

Ⅳ［
Ⅲ
Ｕ

勺
Ⅱ
Ｉ

７ 鉛直角自動補正 ティルト補正を行なうかを選択します。 行なわない ※行なう

蝋鰄i鰯 日日 オートカットオフ オートカツトオフを行なうかを選択します。 行なわない ※行なう

距離単位］ 距離単位を、/ftにするかを選択します。 ｆｔ※、

目 測距表示順序 距離表示の順序を選択します。 ※→－＞ －ヶ_労

呂 ＴＲＫ/ＣＲＳ トラッキングモードかコースモードにするかを選択します。 ＴＲＫ ※ＣＲＳ

(コースモードはデータ出力の内容が通常モードと同じになります。
モード２

トラッキングモードは表示データのみ｡）
■＄

４ 高速測距モード トラッキングモード又はコースモード時の最小表示単位を１ｃｍにする ※］0ｍ １ｍ
(距離）

(ＴＲＫ/ＣＲＳ時） か１mm(高速測距モード:)にするかを選択します。 (高速測距）

目 両差補正 気差・球差の補正の有無を選択します。

「
Ｊ

テ

無し ※有り
〔ＳＦＩ仁ＣＴＢ〕

目 両差補正値 大気の屈折係数Ｋの値を選択します。 ※Ｋ＝０．Ｍ Ｋ＝02,

７ 座標値記憶 記憶しない ※記憶する

精密測距モード

■
●

※１mｍ 0.2mm

(通常モード時） (精密測距）

１ データ出力タイプ
※ＲＥＣ-Ａ ＲＥＣ－Ｂ

目 ＣＲ、ＬＦモード３ ※出力しない 出力する

G１ エコーバック(出力） ※出力しない 出力する

４ セットオーディオ 盆 ※有

モードのブザー音(Ｓ緯ＩＦＣＴ３〕

曰
※角度 距離

。
■
■

ｒ
Ｌ

データ出力のモードを１ｍｍ/0.2ｍから選択します。 ※１ｍｍ 0.2ｍ

７
座標測定の表示順および座標値の入力順を選択します。 ※Ｘ･Ｙ･Ｚ Ｙ・Ｘ･Ｚ

〆

距離測宇同数の
〆

Ｎ回測定モードの測定回数を設定（１～99回)します。／
※１１回

設定(ＳＥＴ〕’／
」

<※印は出荷時の設定〉
９

開始 条ｆ二段定するモードを 選択 確定 設定項目の指定 設定内容の変更 完了．

ＤＡＴＡＩＮ

侭灯弼百n

-L･

ＰＯＷＥＲ
Ｂ

(－石一）
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鍵綴$鱗
全セグメント表示
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霞慶懸鐵'了云了更了三'’幅
（鐘（鮭③ｷｰにより議定ﾓｰﾄﾞを選択）

◆ 鑓愈ロ

(議蔓）

－７~;蕊汀r1
P当壁1噸鐙ｐ

Ｉｌ
Ｎｏ､８Ｎ０－１
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１～３

》口唾。
No.８Ｎｏ－１

(蔓'1霊瞳下）

帥
》
鬮
糺
》

，

ＦＦ０

条件設定モード 桁Ｎｏ． 設定項目 設定内容 霊室値＝Ｕ 詔宗値＝１

１ 角度単位ＤＥＳ/ＧＯＮ 角度単位をＤＥＳ度分秒かＳＯＮにするかを選択します。 ※ＤＥＢ ＳＯＮ

２

曰

４

角度単位ＭＩＬ

鉛直角表示

水平角ゼロ検出

水平角記憶

角度単位をＭｌＬかＤＥＣ/ＢＯＮにするかを選択します。

鉛直角表示の天頂ゼロ／水平ゼロを選択します。

水平角のゼロ位置設定を行なうか選択します。

（設定後は、本機を１回転させてゼロ位置を検出します)。

水平角のゼロ位置を電源ＯＦＦ後も記憶させておくかを選択します。

鶏ＤＥＣ/ＣＯ

※天頂ゼロ

潅行なわな

※記憶し屯

ＭＩＬ

ロ

行

記憶する

Ｂ 角度最小表示 最小表示の単位を選択します。 ＧＴＳ－ＢＤ５Ⅱ

ＧＴＳ－Ｓ１ｕⅡ、８IDFu

GTS-B2oLB2uFI

蕊５１‘

※]「

※２『

ｌ“

５．

１０㎡

蕊霧蕊霧1１ 鉛直角自動補正 ティルト 正を行なうかを選択します。 行なわない ※行な

蕊蕊議蕊；蕊！ 日 オートカットオフ オートカ トオフを行なうかを選択します。 行なわない ※行な

蕊蕊議;霧 １ 距離単位 距離単位を、/ftにするかを選択します。 ※、 ｆ

蕊蕊溌溌議 ２ 測距表示順序 距離表示の｣頂序を選択します。 戸一ナ

→

曰

ＴＲＫ/ＣＲＳ トラッキングモードかコースモードにするかを選択します。

（コースモードはデータ出力の内容が通常モードと同じになります。

トラッキングモードは表示データのみ｡）

ＴＲＫ ※ＣＲＳ

ｌ５ｌＢ
４

高速測距モード

(ＴＲＫ/ＣＲＳ時）

両差補正

両差補正値

トラッキングモード又はコースモード時の最小表示単位を１，mにする

か１mm(高速測距モード)にするかを選択します。

気差・球差の補正の有無を選択します。

大気の屈折係数Ｋの|直左選択します。

、０１弾〈

無し

※Ｋ＝0.14

１mm

（高速測距）

※有り

Ｋ＝0.20

７

日

記憶

精密測距モード

(通常モード時）

設定した器械点座標を記憶するか選択し す。澪
－■ひ■

通常モーード時の鼠

にするかを選択し

表示単位を］ⅢⅢにするかｑ２ｍｍ(精密測距ニ

す。率塞議

-ド）

記憶しない

※１ｍｍ
､むむ●▼~

P｡▲●■◆
里:ｴﾆｭ

※記憶する

0.2ｍｍ

（精密測距）

データ出力タイプ ＲＥＣキーを押し

〈ＲＥＣ-Ａ〉新規

〈ＲＥＣ－Ｂ〉現在

寺、データ出力されるタイプを選択します。

ﾖﾘ定し直したデータを出力します。

Rされているデータを出力します。

ＲＥＣ－Ｂ

ａ

４

５

Ｂ

ＣＲ、ＬＦ

エコーバック

セットオーディオ

モードのブザー音

電源ＯＮ時のモード

データ出力モード

ﾃﾞｰｰｰﾀ出力時、キャリッ

択します。

－ン、ラインフィー’

エコーーバックタイプのデータ 出力するか選択しまＺ

セットオーディオモード時のブザー音の有無を選択

電源ＯＮ時の測定モーードを選択します。

データ出力のモードを］nm/0.2mmから選択します。

まず。

※出力

出力しない

無

※角度

誘ＩⅡⅢ

るす力出

出 する

盲

強

０

鍵衝翻蕊蕊蕊 露

７

座標の表示順･入力順 座標測定の表示順および座標値の入力|頂を選択しま ｡ ※Ｘ･Ｙ. Ｙ・ Ｚ

距離測定回数 Ｎ回測定モードの測定回数を設定(ｌ～99回)します。 ※１回



トータルシステム

グッピーＣＴＳ－３Ｈ＆データコレクタＦＣ－５

GTS-311とFC-5を併用すれば、観測データをオンラインて､処理

可能なトータルシステム化を実現します｡観測､計算、作図といった

‐連の処理を能率的に実行できます。

FC-5はGTS-311の観測データを収集､管理､計算､記憶、通信

する基本機能を持ち､アプリケーションプログラムとして｢対回/単角

観1Ⅱ'１フ･ログラム」「測設/検測フ･ログラム」「トラバース測量う゜ログ

ラム」及び「三次元測量う゜ログラム」を用意しています。

鍵、

蕊

一一 屯一

藤

》
鑓
載
画
鹸
郵
噸
．
画
，

Ｐ

強
Ｔ
丙
③
国
坪
ロ
、
。

《

灘E量i:!i;iii！
。茎ｑ

データの記憶容量は､ＦＣ－５本体の256KBメモリに単回観測時約

4,000点（２対['1]観測時約1,000点)の観測データを記|意できる他、

データメモリカード(64KB/128ＫB/256KBの３種類)に観測デー

タを転送することにより無制限に収集､管理が可能です。

（し

’
Ｍ
Ｉ
Ｍ

戸UDPmn

8hF臣心`

騨
鹸
麟
鼬

Ⅱ

iiijii

蝋
llij

／

また､パソコンへデータを出力したり座標値をパソコンからロードす

るためのRS-232Cインターフェイスと、セントロニクスプリンタにデー

タを直接出力するセントロニクスインターフェイスを標準装備してい

ます。鰯

グッピーＧＴＳ－ＢＸトータルシステム図

〆 、
測量計算システム

プリンタＰＲＩＭＥ(プライム）

〔皇ｶ
ピュータ

公
共
測
三
一
皇
シ
ス
テ
ム
｜
｜
登
記
測
量
シ
ス
テ
ム

『

i竺二ｉ謡霧霧士一カダストル』
プリンタ且豆－－－=ﾖﾘ

ｰｌｌ１Ｗｉ
、

言
色子

鱸 』蟇`蒜蛯
デスクトップコンピュータ

ＮＥＣＰＣ－９８０１ＤＡ/Ｕ２

軸｜ケーブルP’ データコレクタ

ＦＣ－５

-，－
,|~「-4篝〕滞諏6」

1薑鑿誌LごIllr-I1
デスクトップコンピュータ

プ゛ｼ'/ごJNECPC-9801DA/U２

Ｆ１鳶鰯需スデ△…

インターフェイス

ケーブルＡ-１
エレクトロニック

トータルステーショ

グッピー

ＧＴＳ－３Ｉ

シリーズ

土
本
施
エ
管
理
シ
ス
テ
ム

ン

一=二$割

］同Ｐ

￣

、 |声二一E三二
1-台己占旨ぢち･曰舌百舌ＬＣＤ･Ｅ
Ｉ⑪ロロロロ昆勺ロ‐･･□･E

1ローニヨーニニ＝些具筥竺卜

インターフェイス

ケーブルＦ－１

ポケットコンピュータ

シャープＰＣ-1600Ｋ

し ■四
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トータルシステム
Ｉ

グッピーＧＴＳ－３ｍ＆膜Ｃ-５

対回観測

基準点測量を行なう場合､GTS-311と接続したFC-5に測量区分の１級～４級を設定し、

使用機器の等級を設定します｡これにより作業規定に基づいた対[ﾛ]数､距離のセット数及び

倍角差､観測差､距離などの制限値が自動的に設定されます。

制限チェック機能

観測終了と同時に水平角の倍角差・観測差､鉛直角の高度定数

差及び距離のセット内較差、セット間較差が計算ざれ観測値の良

否を判定します｡制限値を越えている点がある場合は該当するデー

タ名と内容が表示されます。

ＦＣ－５表示部

ﾐカンソクテン
〒へ

１０３１０５

カンソクサオーバー
￣９

Ｔ－５ ０４０５」

（$ｻｲｿｸｼﾏｽｶ？Ｙ/Ｎ

Ｔ－３

Ｔ－１
i鍵ｉｉｉ蕊

観測パターンの設定

観測者は､事前に対回観測のパターン(測量区分の1級－４級、

その他)を５種類設定することができます｡さらに､観測に使用する各

パターンに前もって観測方向数及び視準点名等を入力しておくこと

が可能です。

現場ては､ＦＣ－５が観測順序の表示・GTS-311のモード切換え

及びデータの記憶を自動的に行ないます｡観測者はFC-5の表示

を確認しながらプリズムを祝準するだけて作業が進められ､大|幅な

省ﾉJ化を図ることが可能です。

「
ＪＬ

Ｅ

ＦＣ－５表示部

弁

－
１
イ
Ｎ

｜
セ
ノ
グ

一
一
Ｖ

一
一
一

２
一
一
二

０
－
一
一

Ｔ
一
｛
一

Ｌ
一
一
－

２
一
一
－

０
’
’
１

乳
呼
Ｈ
Ｖ
Ｓ

鰄
鹸

-02

①FC-5表示部にT-O2視準指示

②観iMll者はT-02視準後､FC-5のＱ堂lj面ＩＤ

キーを押す。

③GTS-311の測定モードが斜距離モード

に自動切換。

④GTS-311で指定読定数をiHll定、データ

は｢l動的にFC-5(二記憶。

繍鍵
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測設

あらかじめ、川没したい点の座標値をパソコンからＦＣ－５に転送しておくか､ＸはＦＣ－５のキ

ーボードからの直接入力により(爺大2,000点)、現場でＦＣ－５がＳＴ計算を行ない水平角

と水平距離を表示します。

トラバース点からの測設

器械点･後視点･測設点を指示することによりＦＣ－５内部てＴｌ動的

にＳＴ計算し､ＦＣ－５のﾃﾞiイスプレイに後視点からの水平角と器械

点から測設点への水平距離を表示します。

【
Ｌ

トラバース点から視準できない場合の測設
現場で､測設点を視準可能な新設点を設置することができます。Ｆ

Ｃ－５内部て゛新設点から測設点のＳＴ計算を自動的に行なえるのて：

任意の新設点からの測設が容易に行なえます。

後方交会法） 測設定 (放射法）

魂
Ｌ■

W’１１
Ｈ、

■
■

＄
凸

■
■

蕊

新設．§ＨＤ

態

（
Ⅸ

既知点

新設点

(器械点） Ｉ
LJL1ji驚驍）

ｕ”!ｺﾞｰn曲

騨鐸

－－'V2畳②

ｙ
占

検測

境界杭上に器械を据えて直接辺長を測定する方法と、任意点に器

械を据えて２辺來角法により測定する２通りの〃法から選択て゛きま

す｡任意点から検測する場合は方図のようにＴ－１今Ｔ－２→Ｔ－３と

||偵番に観測するﾌﾟどけて’良く､作業能率が大''1Mにlhlこします。

］

1２



ﾄータル

ＰFMM踵/ＣＡＤＡＳＴＦ;ＡＬｏｍ

グッピーＧＴＳ－３Ｉシリーズをシステムの中核として、

公共測量・登記測舅及び土木施工管理などに対応した

トータルシステムを構築することができます。

測鬘計算システムＰＲＩＭＥ(プライム）

GTS－３１１・ＦＣ－５及びラップ゜トップコンピュータJ-3100を現場に

持ち込み、その場て゛観測･計算･精度チェック･測点プロット及び'帳

票の打ち出しを行なえます。

ソフトウェアは、「多角測壯う゜ログラム(標i訂付･厳密網など４種)」

｢路線IHI|鼓計算う゜ログラム」「Ｈ１地1Ⅱ'1【,琉|算う゜ログラム」を川意し

ており|幅広い作業に対応できます｡また､ラップ･トップ･コンピュータで

計算した応標値をＦＣ－５に転送すれば、ＦＣ－５とGTS-311で測

設･検測が可能です。

現場をﾘlき揚げた後は､ラップトップ゜コンピュータの計算データをホ

ストコンピュータに転送してlxl形処理･作'又Ｉを行ないます。

lJlIliiilllilIill
,j讓丁

９１

０缶澪

『
４

’ ｜
翻
画
画

膀
＠
画

１１Ｆ＝

巽

一一ｉ

一一一識

ゲーニと凸

Ｉ１Ｌｊ麓ii蕊驫iii篝iｌ 窒一』｛一

勺
土地家屋調査＋ＣＡＤシステムカダストル.Ⅱ

GTS-311.ＦＣ－５及びコンピユータ(ＮＥＣＰＣ－９８０１ＤＡ/Ｕ２）

の組み合わせにより、トラバース計算・逆トラバース計算及び[iii積

計算等を行なう登記測途システムです。

ソフトウェアは｢測域う゜ログラム｣と｢建物フ・ログラム｣を川怠。「１Ｍ'1(】ｌ

プログラム｣は観測･計算・面積計算及び篭記ｌ１１ｌｉＩＩｉｉｌ＃(地籍川ffi

lXl)の作成まて､処理します｡｢建物プログラム｣は建物からの増築人

ﾉ｣や吹き抜け・離れの[ﾛl転入力などの豊富な機能を持ち、各階lz

lhiNの作成等を行ないます。

鐙

1３



ﾄータル

ＴＣＰＬＡＮ□｡Ｈ/監督さん｡Ｉ

＋薑簑揮システムＴＯＰＬＡＮＤＩ

ＧＴＳ－３１１ＦＣ－５及びコンピュータ(ＮＥＣＰＣ－９８０１ＤＡ/Ｕ２）

の連携により土量管理のための出来高測量･平板･lWfIhi測量を行

なう土木施工管理システムて､す。

ソフトウェアは｢造成管理(メッシュ)プログラム」｢道路管理(平均断

面)ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ｣及び｢高速電T-1z板う゜ログラム｣から構成されていますも

｢造成管理ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ｣はメッシュデータ白動発生機能によりメッシュ

を全く意識することなく、地形変化点にプリズムを置くだけて.迅速な

測量が可能となります。「道路管理ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ｣は131爵まて゛の地層管

理が可能で､ロックフイルダムなど複雑な構造物にも対応て゛きます。

｢高速『E子」{z板う゜ログラム｣はＸ・Ｙ．Ｈ)4§標により平面図・断面

[ﾇ|を､従来の平板測量に比べ人鵬にI白j速化して作成します。

。Ｆ
Ｉ
Ｌ

1mm鮒mli

＜笏finく
～

7-

Ｌ

土木施工管理システム監督さん I

ＧＴＳ－３１１とポケットコンピュータ（プロッタフ･リンダ付）の組み合わ

せにより、クロソイドを含む路線の'''心杭･'幅杭の計算.測設.復元、

横断測量、出来形測量及びトラバース測量を行なう施工管理シス

テムです。

ソフトウェアは「｢''心杭･llj岡杭計算・設置う゜ログラム」「横MilT測量．

法型］張う゜ログラム」「出米形測量･管理プログラムⅡ」「トラバー

ス測哉う゜ログラム」及び「シールドバージョン｣から構成されていま

す｡｢''1心杭･111圓杭｣はGTS-311を任意点に設置して測設が可能。

また､新設点設置機能により新点座標を計算･登録し活川]て､きまれ

｢横|折測量｣はGTS-311を任意点に設置し中心杭から横断方向

にプリズムを移動させてアトランダムに観測し、横断変化点の標高

計算･現況･計画断面を任意縮尺で作似]すろう。ログラムです。「ト

ラバース測埜(放射･開放･結合)｣は座標計算･う゜ロット･地籍図･面

積計算書まで処理し､作成を行ないます。「シールドバージョン｣は

シールドマシン掘進方向の中心線と設計路線の中心線とのズレ量

をその場で表示し､確認がて゛きます。
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プリズムシステム

蝋ﾁﾙﾄ1プリズムユニット/固定3プリズムユニット/チルト３型プリズムユニット/固定gプリズムユニット

鵜 蝿｜⑳
－，’

②
プリズム2型

ターゲット板2型

￣￣

衝
し｣

○）（○）（○

巴

－
lプリズムホルダーチルト2型3プリズムホルダー3プリズムホルダーチルト1型9プリズムホルダー固定2型

固定2型

魚堂宇－国一一凸
ざ鐙辮擬澪為軒…Ⅷ

固定9プリズム

ユニット脅冒 Ｅ・可

プリズムアダプター3型プリズムアダプターＳ２型

璽鬮ご＝jil：卿

窪蓬讓塁三蝿壺雪 定3プリズムユニット間

ﾌﾟﾘｽﾞﾑｱﾀﾞﾌﾟﾀｰF1型基盤2型(ﾜｲﾙﾄﾞ型)求心甚概,型(ﾜｲﾙﾄﾞ型

ポールアダプター

鶏-箙…
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電源供給システム

内部電源外部電源

●Ｆ１

Ｌ」

BT-2409
(常備'纒品)6--------」

ＢＴ－３Ｑ

Ｆｆ可
●◆

声一

【
Ｌ

iii=：
ﾖＴ－３Ｌ

壼盈墓
鱒 FＣ－５ＡＣ－５

ｅ電源コードＰＣ－５.●電源コードＰＣ－３．⑫電源コードＰＣ-６

充電

一’
鱸￣「劉
巴､11,’、弓，‐~－－山

－充電時間
Ｌ」

Ｌ５Ｈ

●

急速充電器ＢＣ－２０Ａ

（常備付属品）BT-24Q

長時間電源ＢＴ－ＢＬ

使用時間:連続約13時間

外部電源ＢＴ－ＳＱ(急速充電）

使用時間:連続約４時間
Ａ

「

［
■
】

ｄ
皿

カーバッテリーコードＡＣ-５
BT-3Q

扇窒夢

l;鑿鱸ｉｉＩ門 ｌ５Ｈ
●￣

Ｌ｣

充電器ＢＣ－６ 『；

關■霞
ヨＴ－３Ｌ

6１６
充電器ＢＣ－１０Ａ

（常備付属品）

２月
遁志パ瀞匝丁.-乱

」充電器類充電器ＢＣ－１７ＡＦＣシリーズ

1６
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アクセサリー

虞－，
棒ｺﾝﾊﾟｽ6型Ｐ鯛;属品）■Ｕ、

鞭馳
￣－■■■

鯵‘吾ＴＯｐＣＯｎ

鵜
太陽観測

フィルター6型

､」＝0
ソーラー

レチクル6型背負子2型小物ケースl型

Ｉ ！11-1

I唇雪
求心付基盤2型

岸Ｔｏｐ〔ｏｎ ”Top[ｏｎ

←､

プリズムユニット
ケース6型

プリズムユニット
ケース5型 三脚類

遷１

.bGi1l1L

￣

_＿▲

~￣氣日、

「
弓
一

鯵
ノ

｡（
1掴

ダイヤゴナルアイピース１０型

尺頂までのＨ標の観察（''二像）が楽

な姿辮て行えます。

棒コンパス6型

運搬時にもクランプの必要のない耐震

性の新機構てす。

太陽観測フィルター6型

太陽を硯準する際､対物レンズIiijliTに

取り付けて便川します。フラップ゜アッブ

エtｏ

ソーラーレチクル6型

大腸を硯準する際､太陽観測フィルタ

ー6型とセットで､使用します、

＝曲幽…し■一一

‐

可

R5T

小物ケース1型

プリズムやターゲット板､外部地猟乎、

'｣､物が収納で､きる小咽縫壯ケースて、

す｡外･に295×140×215mｍ

脊負子2型

測哉機本体や付屈,Ｙ１を収納し、山岳

地群のiMlltlt時に便利な軽}武のｉｆ負ｆ

て゛す｡アルミパイフ゜使用。

プリズムユニットケース6型

9う゜リズム及び3フ･リズムチルト川のソフ

トケースです。内､ｌ：２１０(横)×１２０

(奥行)×350mm(厨）

プリズムユニツトケース5型

lう゜リズム及び3プリズム同定〃]のソフ

トケースで､す。内寸：140(横)×１３０

(奥行)×330mm(商）

ｙＶ

精密三脚ＣＷ･□Ｗ

特に岡精度を必要とする場合に便川し

ます。

取付部:JISB7907のC妬!(ＣＷ)

取付部:JISB7907のB剛(ＤＷ）

金属製伸縮脚ＤＭ－１

取付部:JISB7007のBJF！
金属製伸縮脚ＣＭ－１
取付部:ﾈｼﾞ径35mm･ﾋﾟｯﾁ2mm

求心付墓磐P型

求心望述鏡付きの交換基無です

1７



ＳＴＳ－ＢⅡシリーズ性能
掲載の製品に関する仕様外観は予告なしに変更することがあります

生得品

出蹴Ｉ￥ず醗蔦

lGTS-310FH-lGT壁S21JIIGTS-320FIＧＴＳ－３２０ＦＩＩ ＧＴＳ-3051 ＧＴＳ－３１０Ｈ

望I寅繧Ｉ

１５０mｍ

長
径
率

全
効
倍

有

45mｍ（ＥＤＭ：５０ｍｍ）

３Ｄ×

､目像

；視界

分解力

最短合焦距離

ｒ３Ｄ

２．５，

lＢｍ

副距音Ｂ

測距範囲ピンボールプリズム通常1,000ｍ※１ピンポールプリズム通常1,000ｍ※１ピンポールプリズム通常700ｍ燕］

通常2,400ｍ※１〕璽常2.200ｍ※］通常1,200ｍ燕］
１プリズム］プリズム’プリズム良好１．４００ｍ※２良好2,700ｍ※２良好2.500ｍ※２

通常3,100ｍ※１通常2.900ｍ鑑１】這常2,000ｍ※１
３プリズム３プリズム３プリズム良好2,200ｍ※２良好3,600ｍ※２良好3.300ｍ※２

涌常ｎ７ｎｎｍ※１通常3.600ｍ※１通常2.600ｍ※１

通常2.900ｍ鑑］通常3,100ｍ※］

良好3.600ｍ※２
３プリズム３プリズム

良好3.300ｍ※２

通常3.600ｍ※１j重常３，７００ｍ※］

良好4.400ｍ※２
９プリズム９プリズム９プリズ゛ム

良好２．８００ｍ※２良好4.200ｍ※２（
」 士（３ｍｍ＋２口□｢、）、.ｓ･ｅ測距精度

表示単位 〕国富モード１ｍｍＵ､２ｍｍ(精密ｱ則距モード）Ｎ回／連続測定

コースモード１０mm‐１ｍｍ(高速測距モード）連続測定

最大９９９．９９９．９９９９ｍ

通常モード２５秒

距離表示

測定間隔

コースモード０．５秒

尻吊度(｡Ｃ)・気圧(ｍｍＨｇ)入力により、自動的に気象補正{直(ＤＤｍ)ﾜを計算､設定｡又は､気象補正{直７を直接設定。

設定範囲：温度一3D～＋60℃(１．ステップ)､気圧420～BDDmmHg(lｍｍＨｇステップ)､気象補正値-99～＋99(１ｐｐｍステップ）

気象桐；正

－９９－＋９９mｍ（１，，ステップ）プリズム定数補正

両差補正

光源

両差(気差・球差)の補正有一無選択可。大気の屈折系数Ｋの値は０．１４か0.20ｺを選択可。

近赤外発光ダイオード

３;皮長発振波長の数｜

測角部(水平角-鉛直角共通）

インクリメンタル；則戸ﾖ方式測角方式

検出方式

表示単位

精度

Ｅ１惑官ｲニ

水平角：両{則検出・鉛直角：両側検出

２０.（１０“）５”（１”）

２“※３

’'０.（旧

Ｕ ５，※旧’３“※３

７１ｍｍ

表示部

セグメントＬＣＤ２行（照明ｲ寸き）券ＴＦ反両面に配置イ士様

話そ示内容

最大表示範囲

観測データ、測定モード等の測定条ｲ牛、応用測定のf乍業手｣11頁及び電源残臺量を表示

９９９．９９９．９９９９ｍ

キーボード部

水平角／鉛直角／水平距離／斜距離／比高差／座標(×ＹＨ）／{音角測定(平均値)／勾配(％)／ステークアウト／ｍ/ｆ浜U疋張乾冒Ｅ

応用j則定機能

データ設定機能

器械設定機能

i重隔測高／対辺測定／視準オフセット測定

水平角ホールド／基準距離／器棉i点座標／測距Ｎ回数(平均(直）

最小角度／水平角､点有無／水平角記憶有無／測距表示順(水平距離､斜距離)／測距モード選択(ＴＲＫ/ＣＯＡＲＳＥ)／器械点座標

値記憶有無／天頂、。・水平０．／気差球差補正有無／温度･気圧、ＰＰＭ値／プリズム定数／オートカツトオフ有無／鉛直角自動補正

有無／出力タイプＲＥＣ-Ａ､Ｂ選択／角度単位選択(度分秒、ＳＯＮ、ＭＩＬ)／ＣＲ・ＬＰ有無／エコーバツク有無／距離測定回数

高速測距モードの選択／精密測距モードの選択／座標表示・入力順の選択

⑦

１
余分直角補正剴志喬

自動補正

静質雪容量検知式

形ヨＧ

方式

作動範囲

表示単位

趨一ｒ｜鋤

軸形式

器械高

蟇盤部着脱式’176mm(ＴＬ－Ｇシリーズと同じ） 176ｍｍ１７６mｍ

円形気泡管感度：１０，／２ｍｍ托架気ﾗ包晉感度：３０／２ｍｍ気烈寶』許P弓

盲庁j、望引豈鼎君

３ｘ

ｑ５ｍ－ｃｃ

正立

（音率

合焦範囲

像

視界

センターリング引受置

5｡（１１４ｍｍの／１．３ｍ）

移動墨１９mmのT多動霊３１９ｍｍの

－２０－＋５０.□使用】温度範囲

寸法 本体寸法：２９１（高）×１９０(幅）×１５０(長)ⅢⅢ(内部電源5を含む場合唱高さのみ346mm）

本体：５２ｋｇ・内部電源ｓ0.9ｋｇ・ケース：３．７ｋｇ

出力電圧：□Ｃ７－２Ｖ・容量：２．８ＡＨ

測距を含んだ連続使用：約6時間（＋20.Ｃ）・測角のみの連続使用：約24時間（＋20.Ｃ）

入力電圧：１，０ＶＡＣ土１０％・周波数：５０/60Ｈｚ・充電時間：約１．５時間(＋20.Ｃ）・使用）昂度範囲：＋10.Ｃ～＋４０．Ｃ
〕恵電表示：赤ランプ点灯・軍属：０．４kｇ

璽五

内部電j原ＢＴ－２４Ｑ

莞凍充Z圏器ＢＣ－２ＤＡ

視程が約20kｍで、か[ずろうがわずかに出ていて、風か適度にある時。

視程が約40kｍで、雨あがりの雲きった状態でか[ずろうがなく風が適度にある時。
ＤｌＮ１Ｂ７２３に準拠｡

－
２
３

※
※
※

1８

Ｐ
■岱齊志＝坊毎－一.■字▲■三厘紐

；・ず，ＧＴＳＢｏ５ＩＦ．IGTS-31011GTS湾31ＤＦＬｆ蔭;i:層鳶s21il:､ｌＧＴＳ－３ﾋﾞDＦＩ
望憲鎮鰯Hj蕊鰯騨鍵霧

全彊曼

有効径

値率

像

＋見界

分解力

士浸ﾂﾋﾞ丑L芒牙ﾌﾞ素ﾛ垣離

【}ﾛメ

ＬＬ

１．３［、

２．５

１．３ｍ

iHU忌曰割【￥鰯

四
度
位
示
隔
正
汀
正
源
数

範
糖
単
表
間
補
寵
捕
光
の

距
距
示
離
定
穀
数
差
長

測
測
表
鑓
測
気
憲
両
波

ム
振

ズ
桑

リブ

にンポ・ルブソズム穏常：．､00ｍ‘i､．こぎンボー･ルフソズム通常】,000｢.■号： ピン ル･フ･ノズム１ｍ 7,0｢.!：ｑ２ＰＩ

通常２.ｲlODn：弾．隠常２.PDOm：:：
：プ.，ズム：フ:ノズム

良好2.700｢１１２::Ｐ良好２.biⅡ11戸、526
・１つ

通常
ズム

良好

20,｢･吊垣･］

40,ｍ？§･ピ

】圏常３．:００ｍ労..
ヨフリスム

皇灯３.ＩｌＤＵｍラ§･Ｐ

通常3.700｢、，:t：
i:ブリスム

良好4.400ｍ癖Ｐ

通常Ｐ,9001号：冒爵
３プリズム

良好3.300ｍ労：

通常Ｈ､６Ⅱ[!￣ウ：
９プ･ノズム

良好420[:rh.：.:！

３．／シスム

９戸7.,ノズム

00IHF.：。:§’

200｢..ｌ壌口

600ｍ＆§．．

i}[XⅡ、噂【Ｐ

.！（【１，，．２[>IFII1＞｢u､.ｓ・巳

通常モー・ド１，，０２ｍｍ(精密測距モーＫ）ＮｌｐＩ露連続測定

｡］－ス十・・ド］IImmTmm(高速測距モード）連続jNI｣定

最大９９９．９９９.il9【１９｢J：

匝常モ..}＜２．５:i少

＝・・スモ・ド、､５秒

；遍圧[ｔ~しラノｃｚｚＵコニ〔ⅢUⅡ~1ヒヨノノ、/､ＪＩｕｄＬ【ノ、ＥＵ型JjHJソ化．〆し=団乙f、△Ｅ１回ｌＬＪｐＩＩｕノセエ己.~丙､缶邑』込祉色。里題Ⅱ《ト、=qj夛峯1平H」’１匹｡ごＥｕ｡玄ロスdLL1D

設定範囲：温度・30--十6DrC(:~ス･』ニッブ).気|[：d2Dﾊ.91)Dmmllg(､1mⅡI{ヨスラツブ)､気象zilir炉・99-…99<ＩＤＤTlステップ）
ｉ】g…･{･【〕【1mｍ（１ｍｍス･ﾌ:ツプ）

近赤夕1与昶:ｳﾞﾊ6夕．イオード

３;皮｣三

測角部(zKZF角･鉛直声

測角方式

検出方式

表示[１１位

精度

目盛直径

インクソメンタノレ弧Ⅱ戸｡方式

水平注l：両側粗夷出・FRI百句：両I則ｲ貧出

５．．（１.＞￣[：．［５．］２Ｕ・（］Ｕ）

２．蕊３３ヴ:§３５．：:R３

７IIIun

話ﾐ示部’2蕊Ｉ

仕様

表示内

最大表示範囲

tニグメンＲ［〔）Ｉ〕２方寺〔照明付き）を正反両面に1916置

９９９．９９９．９９９９ｍ

測定jI幾能

応用測定機能

データ設定機能

器械設定機能

n〈平窪l／濡I、笥角／水平足巨1寵／斜距駆／上Zi笥害／j零1票〔＞ Ｈ>／倍窪】測定(乖均値)／勾配〈％)／スラ゛･－クアウト／｢11/f

重'1罧iJlU伝5／又｡】と｣Ｊ１

水平7罰ホーノレド／宗酋竺展巨離 ;J御t点糎Z二1頭／川ＢＥＮ回数(丁Iz均1厘）

-1角度／水平角0点f｣無／水平角記憶有無／測距表示j頂(水平距離､斜距離〕／測距モ.Ｋ選択(~･河ＫノロロＡＲＳＥ)／蓄械点座慌

ｲ直記憶有無／天1頁０．.水亟０゜／気差球差１ｍ正竹無／温度･気IEL、ＰＰＭ臆／プリズム定数／オートカットオフ有露／鉛直角自動掴ＩＦ

有無／出力タイプＲＥ[）｡Ａ､Ｂ選択／角度qj付1罷沢(度分秒、Ｃ□Ｎ、ＭＩＬ〕／（）円。Ｌ｢･衡無／エー・バック有無／距離測定回数

高速測距モードの選択精密測距モーばの選択座標表示・入力順の選択

形式

方式

作動範囲

表示単位

ロ動1齋正

i;Ｔｌ電:＝f冠ｲ灸矢ロヨ、

Ｉ．３

田】fﾗ式 穆騨H１

旦和ﾄﾞｴｮ弓沸鑑竪Z羅鰯戸fl:４，Ｈ鰯Ｈ１鷺i識盤瀞錘灘鍵鰯蝕溺上;鐇鞍恩蕊騨溌踊鰯胤鰯閑騨爵鶴1騨迩鰯勢隷蟹蕊鰯撰iif：鶏鈩鞠懸騨凝Iii蕊漉識回愚懸鍵國ＺＪｉ鐇蕊鞍騨翻鑓;鐇蕊１８蝿

】７６ｍｍ(ＴＬ･･Ｇシリ・・ズと二同じ）￣７６ｍｍ１７【imm

卍;包辛野旙確手 FD'1冊夛豈てう包芒?』露Ｉ萱：１０ﾛ／ｇｎｌｎ］孑后豊呉受､ﾗ包琶Ｉ壷i度：311,2／２ｍｍ

倍率

合焦範囲

像

語見界

３×

Ｕ･ｂｍ･－.墜』

センターリング講豊塵： Ｊ多巧hnf1gmmの矛多i更､亟lIlmmの

寸i表

宙■

則距;を含んだ連続使用：約６，寺間（＋2o℃）・;則角のみの]璽続陣]上制：約ﾋﾟ4時間（･I･ﾋﾟUＩＪＪ

入力電圧：］、OＶＡ（＞:１．１，％・周波数：５０/6,Ｈｚ・光電時間．約１．５時間(-120℃）・使用温塵範囲：.{･１０・Ｃ－ｌ４ＤＣ
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掴ワシ株式会社 ロ

●本社．工場〒１７４束京都板橋区蓮沼町75-］・…･…………････………ＳＯＳ(曰BSB)３１４１(大代表）
●札幌営業所〒OBO札幌市北区北7条西4-4-]（７．４山京ビル５Ｆ)･･･…･……..…盃０１］(726)７０５１
●|山台営業所〒BBO仙台市青葉区本町2-]DSS(第二曰本オフイスビル２Ｆ)…冠０２２(２Ｓ1)７６３９
●高崎営業所〒370高U奇市栄町１５］］(高'1局イーストタワーＳＦ)……..………･冠０２７３(27)Ｅ４ＢＯ
●大宮営業所〒ＳＳＯ埼玉県大宮市吉敷町l-2S-l(大同生命大宮ビルＳＦ）……冠048(643)３]４］
●東京宮業所〒]７４東京都板橋区蓮沼町75-］……･…･･………･…･…･冠０３(BSBB)曰１４］(大代表）

測量機営業グループ………･……･･…･･…･…ＳＤＢ(3558)Ｂ５ｌＢ(ダイヤルイン）
●横浜宮業所〒220横浜市西区北幸２－１５－１(東武横浜第２ビル４Ｆ)･･…･…･…･･ｓＯ４５(３１３)８１７０
●名古屋営業所〒460名古屋市中区丸の内3-22-21(安田火災名古屋ビル２Ｆ)…冠０５２(ｇ７Ｄ］３８１
●金沢営業所〒g20金沢市本町E-1l-7(金沢フコク生命駅前ビル７Ｆ)･･･………冠D7BB(2S)７０Ｂｌ
●大阪営業所〒550大阪市西区新町1-5-7(四ツ橋ビル４Ｆ)……･･………･…･･･ごＯＳ（５４])Ｂ４Ｂ７
●広島営業所〒７８Ｏ広島市中区紙屋町1-2-22(広電ビル８Ｆ）……･…･･…･･…･ｓＯＢ２(247)］６４７
●高松宮業所〒760百松市番町１－１－５(曰本生命高松ビル４Ｆ）･･………･…･･･…aOB7B(２１）］１５５
●福岡宮業所〒Ｂｌ２福岡市博多区古門戸町2-4(ＫＳコモンドビル８Ｆ)…･……･冠０９２(２８１)３２５４
●鹿児島営業所〒ＢＳＥ鹿児島市山下町]２－５(藤'１１奇ビル３０]号）……･…･………･…ｓＤｓｇ２(25)５日］I

簿
株式会社I=フ｡ココサービス〒１７４束京都板橋区小豆沢1-5-2………………………ＳＤＳ(３９６５)5４９１

う

ご用命は
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